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Elektronické protismykové zařízení 

DAKO PE06-MSV
Elektronické protismykové zařízení DAKO PE06-MSV je zařízení pneu-
matické části brzdy železničního kolejového vozidla, které chrání dvoj-
kolí železničního vozidla před zablokováním při brzdění a optimalizuje  
brzdící účinek vozidla v závislosti na adhezních podmínkách.

Protismykové zařízení je navrženo podle podmínek definovaných ve vy-
hlášce UIC 541-05.

Protismykové zařízení se skládá z  generátoru, řídící jednotky elektronic-
kého protismyku (dále jen řídící jednotka), třístavového (vypouštěcího)  
ventilu a tlakového spínače.

FUNKČNÍ VYUŽITÍ

Protismykové zařízení je určeno převážně pro železniční kolejová vozidla 
vybavená pneumatickou tlakovou brzdou vystrojená kotoučovou nebo 
špalíkovou brzdou. Protismykové  zařízení s použitím  třístavového (vy-
pouštěcího) ventilu zajišťuje minimalizaci zábrzdné dráhy a zabezpečuje  
kvalitativně vyšší  ochranu dvojkolí  proti vzniku plochých míst.

TECHNICKÉ ÚDAJE

Teplota okolí -40 °C až +70 °C 
Rozsah rychlostí do 270 km/h
(∅ kola 920 mm, 60 impulsů/otáčku)      
Minimální rychlost při níž je zaručeno dostatečné napětí pro zabezpečení 
regulačních funkcí 2 km/h
Maximální rozdíl průměrů kol vozidla 1% ze středního průměru 
Napájecí napětí 24VDC, 48VDC nebo 110 VDC
Tolerance napájecího napětí +25%Un, -30%Un

Čas do automatického vypnutí řídící jednotky 5 min ±5%   
(po uvolnění tlačítka TEST)
Čas do automatického vypnutí   řídící jednotky 20 min až 60 min 
(po rozpojení kontaktu tlakového spínače) nastavitelný při výrobě

Vyhodnocení regulačního zásahu každých 10 ms
Aktualizace skutečných rychlostí a zrychlení každých 500 μs
Doba vypnutí po trvalém sepnutí výfukového ventilu 4 s až 8 s
Doba vypnutí po trvalém sepnutí závěrného ventilu 10 s až 16 s
Doba vypouštění brzdového válce z  3,8 na 0,5 bar 0,4 s ± 0,05 s
Doba plnění brzdového válce z 0 do 3,6 bar 1,6 s ± 0,1 s


